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EXERCÍCIO 
 

Considere o perfil metálico Z cujas características estão indicadas na tabela anexa. 

1. Considere o sistema de eixos (Y’, Z’) da Figura 1. 

Determine os momentos de inércia IY’, IZ’ e o produto de inércia IY’Z’ do perfil metálico Z. 

2. Considere o sistema de eixos (Y’’, Z’’) da Figura 2. 

Determine os momentos de inércia IY’’, IZ’’ e o produto de inércia IY’’Z’’ do perfil metálico Z. 
 
 
 

PERFIL  Z 

 

Área = 38,7 cm2 

IX = 2300 cm4 

IY = 357 cm4 

IXY = -674 cm4 

 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

                                  Figura 1                                                                              Figura 2 
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RESOLUÇÃO 
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Determinação de IY, IZ e IYZ  

 

422 
YY cm  6170    38,7  10  2300    A .d    

G
=×+=+= II  

    cm  2447,671    38,7  7,35  357    A .d    
422 

ZZ G
=×+=+= II  

  cm  2170,45    38,7  10)(7,35)(  674    A a.b.    4
ZYYZ G G

=×−×−+−=+= II

 

 
 
 
 
 

 

 

 

Determinação de IY’, IZ’ e IY’Z’  
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Determinação de IY’’, IZ’’ e IY’’Z’’  
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